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ST2-TutorRUBUNG — LOSUNG zu BLaTT 7

1. Nichtlineares System zweiten Grades

Ug . 1

a) iC:iL_iR:iL_E_IL_ﬁuC

b) U =Ue—Uc=Te(ig)—Uc=Tre (=i )—Uc
Das Eintorf muss stromgesteuert sein.

d) ¥ musste linear sein. (Strenge Linearitat ist nichtweotdig, eventuelle Quellen wirden sich in
Bv ausdriicken.)

(o): —-9x,+9X, = X=X,
®) o) |—2x—2x¢+10x, o 0=— 2 Xy 2+ 10%= X, (4—X2) = Xo 2— X,) (24 %,)

Gleichgewichtspunkte: P1=(8); PzZ(g)i Psz(:g)
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J=
L (—2 —6x+10
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P.: J|oo ( 10)

1 17
/\1/2__+ = —(—90+18)= =5+ \/_:_i7:[_98 = Sattelpunkt

=J |(72,72)

w:_?i@j = stabiler Strudel

o rone{l - o 2 ol

h) m—o = X=0 = —-9X+9X,=0 = X=X,
m=0 = X,=0 = —2x,-2X+10x,=0 = X,=—X3+5X,

—(126+18)= 223 J

I) siehe Skizze auf Seite 2

J) Separatrix: instabile Trajektorie, welche die Tramel zwischen den Einzugsbereichen von
zwei Fixpunkten darstellt. (siehe Skizze auf Seite 2)
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" - Eoounkt o Le (o): —9%,+9X,
)nur ein FIXpUunkKt= nur eine Losung von 0 —2X1+2fF(—X2)

= —2X,—2X+2ax,=0 = —X,—x+ax,=0 = 0=x,((a—1)—x})
X,=0 ist immer Losung. Keine weitere Losung fla—1)<0 = a<1

Ay2=—gi\/§—18:—gi g:—gig:[:?} = stabiler Knoten

zu i) und j) *){2 ISOinne
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