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*a) Erklare, warum es sich bei der abgebildeten SchaltungnerSehaltung zweiten Grades
handelt.

*b) Zeichne die Schaltung als resistives Zweitor, daszméi Kapazitaten beschaltet ist.
Vereinfache dazu die Schaltung zunachst so weit widichdgQuellwandlung!)

c) Welche Beschreibungsform des resistiven Zweitoresastgeieignet? Bestimme die Matrix und
den Quellenvektor dieser Beschreibungsform.

d) Gib fur die Schaltung eine Beschreibung der FormAx+ Bv an.

Fur bestimmte Werte vaR undC ergibt sich folgende Beschreibung:
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e) Wie sindR undC zu wahlen um diese Systemmatrix und diesen Einkoppelvekterhalten?
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*f) Welche Einheit hat bei dieser Schaltung der Zustandsvektoelche die Erregung?
*g) Wo liegt der Fixpunktx, des Systems?

*h) Das System soll nun auf ein System homogener Diffelgigiehungen der Fornx' = Ax'
transformiert werden. Wie ist allgemein zu wéhlen?

*) Bestimme die Eigenwerte der Systemmathix
*)) Ist die Schaltung stabil? (Begrindung!)

*k) Das homogene DGL-System soll nun auf ein System entkigpiafferentialgleichungen ig-
Koordinaten transformiert werden. Wie lautet allgemeinviieschrift zur Transformation von
X' aufé&?

[) Gib das DGL-System ig-Koordinaten und dessen allgemeine Losung an.

*m)Wie viele Freiheitsgrade sind in der L6sung des DGLSys enthalten und wodurch werden
diese festgelegt?



